ELEKTROTEHNIČAR ELEKTRONIKE
Osnove automatskog upravljanja 4. razred

Osnove automatskog upravljanja za 4. razred elektrotehničke škole, Zavod za udžbenike

PITANjA 

1. Pojam i definicija automatizacije.
2. Primena automatizacije sa prednostima i nedostacima.
3. Sistemi automatskog upravljanja (SAU) i regulacije (SAR).
4. Klasifikacija SAU
5. Primer praktične primene. Prenosna funkcija
6. Namena, klasifikacija, konstrukcija, princip rada, statička karakteristika i primene mernih pretvarača
7. Detektori signala greške
8. Pojačavači
9. Uloga i značaj regulatora u SAU. Klasifikacija regulatora.
10. Primena regulatora.
11. Konstrukcija, princip rada, statičke i dinamičke karakteristike diskontinualnih regulatora
12. Namena, klasifikacija, konstrukcija, princip rada i primena servo motora, komutacionih elemenata, spojnica i reduktora
13. Definicija objekta regulacije i upravljanja, klasifikacija, merne staze, i primeri
14. Regulacija procesnih veličina: temperature, ugaone brzine, pomeraja, nivoa, pritiska i protoka.
15. Osnovni pojmovi o stabilnosti sistema (stabilan, nestabilan i granično stabilan sistem). Bodeovi dijagrami.
16. Ispitivanje stabilnosti SAU primenom Bodeovih dijagrama
17. Automatizaciji procesa.
18. Arhitektura nadzorno upravljačkog sistema.
19. PLC. Hardverska konfiguracija.
20. Načini programiranja PLC-a. Programiranje u LADDER-u. Ladder moduli i podprogrami
21. Okruženje PLC-a, modularnost (CPU, ulazno/izlazni moduli).
22. HMI (Human Machine Interface) Display Editor. Tekst i grafika na displeju PLC-a.
23. Adresni prostor PLC-a. Editor promenljivih. Elementi, funkcionalni blokovi i operandi
24. Povezivanje više PLC-ova u mrežu.
25. Mobilna telefonija i PLC. SMS poruka.
26. SCADA sistemi

